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Pont roulant

1. Problématique

Le pont roulant est équipé d’un treuil de levage. Celui-ci est équipé d’un moteur électrique
pouvant tourner dans les deux sens pour les mouvements de levage et de descente de la charge.
Nous allons cabler ce circuit dans une version simplifiée.

2. Reéalisation

2.1.Implantation du matériel

On vous demande de réaliser I’implantation de la platine de commande conformément a
I’illustration de la page suivante. Prenez soin d’éliminer les bavures lors de la découpe des rails
oméga et des goulottes.

2.2.Céablage du circuit de puissance

Aprés I’'implantation, cébler le circuit de puissance a I’aide de conducteurs type HO7VU
1,5 noir. Vous ferez particuliérement attention a la qualité des raccordements électriques (dénudage,
présence de tous les brins des conducteurs, serrage...).

2.3.Cablage du circuit de commande

Cablez enfin le circuit de commande a I’aide de conducteurs de type HO7VU 0,75 rouge.
Le « retour » (commun des bobines et des voyants) sera cablé en conducteur de type HO7VU 0,75
blanc. Ce dernier point résulte d’une habitude de travail conventionnelle (non normalisée) qui
permet de se repérer plus rapidement y compris sur un schéma complexe. Comme pour le circuit de
puissance, vous ferez particulierement attention a la qualité des raccordements ¢électriques.

Les ¢léments entourés d’un trait mixte sur les schémas de puissance et de commande sont
extérieurs a la platine et sont donc raccordés sur un bornier. L’alimentation 24 Vac du circuit de

commande sera effectuée par un transformateur extérieur a la platine qui sera ramené sur les bornes
XI1.1 et X1.2.

2.4. Mise en service

Avant la mise sous tension, vérifiez a I’aide de votre multimétre qu’il n’y a aucun court
circuit sur le circuit de puissance et sur le circuit de commande.
La mise sous tension ne peut se faire qu’en présence du professeur.
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3. Implantation
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4. Schéma de puissance
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5. Schéma de commande
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